
1. ÂÁÓÉÊÁ ÓÔÏÉ×ÅÉÁ

1.1. ÓÕÍÏËÏ ×ÁÑÁÊÔÇÑÙÍ

Ôï óýíïëï ôùí ÷áñáêôÞñùí ôçò QuickBASIC (QB)
áðáñôßæåôáé áðü ôïõò áñéèìçôéêïýò ÷áñáêôÞñåò
(0-9), ôïõò áëöáâçôéêïýò, êåöáëáßá (Á-Æ) êáé ðåæÜ
(a-z), êáèþò êáé ôïõò ðåñéóóüôåñïõò åéäéêïýò.

1.2. ÓÔÁÈÅÑÅÓ

1.2.1 ÁñéèìçôéêÝò óôáèåñÝò.

ÕðÜñ÷ïõí ôÝóóåñéò ôýðïé:

� áêÝñáéïé óå 2 bytes ìå ôéìÝò áðü -32768 ìÝ÷ñé
32767.

� “ìáêñõïß” áêÝñáéïé (long integers) óå 4 bytes ìå ôé-
ìÝò áðü -2.147.483.648 ìÝ÷ñé 2.147.483.647.

� ðñáãìáôéêïß áðëÞò áêñßâåéáò (real single precision)
óå 4 bytes ìå ôéìÝò ôÜîçò ìåãÝèïõò 1038 êáé áêñß-
âåéá 6-7 äåêáäéêþí øçößùí.

� ðñáãìáôéêïß äéðëÞò áêñßâåéáò (real double
precision) óå 8 bytes ìå ôéìÝò ôÜîçò ìåãÝèïõò 10308

êáé áêñßâåéá 15-16 äåêáäéêþí øçößùí.

1.2.2 ÁëöáñéèìçôéêÝò óôáèåñÝò.

Ìéá áëöáñéèìçôéêÞ óôáèåñÜ åßíáé ìéá óôïé÷åéo-
óåéñÜ (string) ìå ìÞêïò ìÝ÷ñé 32767 ÷áñáêôÞñåò ðåñé-
êëåéüìåíç óå åéóáãùãéêÜ.

1.2.3 ÓõìâïëéêÝò óôáèåñÝò.

Ïé óõìâïëéêÝò óôáèåñÝò ïñßæïíôáé ìå ôçí åíôïëÞ
CONST êáé ìðïñïýí íá ÷ñçóéìïðïéçèïýí áíôß ôùí á-
ñéèìçôéêþí Þ áëöáñéèìçôéêþí óôáèåñþí. Ð.÷.

CONST MaxElem% = 255

Ïñßæåôáé ç óõìâïëéêÞ óôáèåñÜ MaxElem ßóç ìå 255.

Ïé óõìâïëéêÝò óôáèåñÝò ìðïñåß íá åßíáé ïðïéïõäÞ-
ðïôå ôýðïõ êáé ôï üíïìÜ ôïõò ó÷çìáôßæåôáé ìå âÜóç
ôïõò êáíüíåò äçìéïõñãßáò ìåôáâëçôþí ôçò QB. Áí
÷ñçóéìïðïéçèïýí ïé ÷áñáêôÞñåò %, &, !, # êáé $ ãéá ôïí
ðñïóäéïñéóìü ôïõ ôýðïõ ôçò óôáèåñÜò, ôüôå ïé ÷áñá-
êôÞñåò áõôïß äåí áðïôåëïýí ìÝñïò ôïõ ïíüìáôïò. Ïé
óõìâïëéêÝò óôáèåñÝò äåí åðçñåÜæïíôáé áðü ôéò äçëù-
ôéêÝò åíôïëÝò DEF.

1.3. ÌÅÔÁÂËÇÔÅÓ

Ìéá ìåôáâëçôÞ åßíáé Ýíá üíïìá ôï ïðïßï áíáöÝñå-
ôáé óå Ýíá áíôéêåßìåíï (Ýíáí áñéèìü, ìßá óôïé÷åéïóåéñÜ
Þ ìéá åããñáöÞ). Ôï üíïìá ìéáò ìåôáâëçôÞò ó÷çìáôßæå-
ôáé áðü 40 ôï ðïëý áñéèìçôéêïýò êáé áëöáâçôéêïýò
÷áñáêôÞñåò ìå ôïí ðñþôï õðï÷ñåùôéêÜ áëöáâçôéêü.
Óôïõò áëöáâçôéêïýò ÷áñáêôÞñåò ôùí ïíïìÜôùí ìå-
ôáâëçôþí äåí Ý÷åé óçìáóßá, áí åßíáé êåöáëáßá Þ ðåæÜ
ãñÜììáôá. Ç QB äåí îå÷ùñßæåé ôá êåöáëáßá áðü ôá

ðåæÜ ãñÜììáôá. Åôóé ôá ïíüìáôá NUMBER, number
êáé NumBeR áíáöÝñïíôáé óôçí ßäéá èÝóç ìíÞìçò, ðñü-
êåéôáé äçë. ãéá ßäéåò ìåôáâëçôÝò. Ï ÷ñÞóôçò ìðïñåß íá
÷ñçóéìïðïéåß êåöáëáßá Þ ðåæÜ ãñÜììáôá êáôÜ ôçí
êñßóç ôïõ. ÓõíÞèùò ïé ìåôáâëçôÝò ïíïìáôßæïíôáé Ýôóé,
þóôå ôï üíïìá íá ðñïóäéïñßæåé êáé ôï ðåñéå÷üìåíï.
Óôçí ðåñßðôùóç áõôÞ ÷ñçóéìïðïéïýíôáé êáé êåöá-
ëáßá ãñÜììáôá ãéá Ýìöáóç ð.÷. InventoryItem,
StockElement, ê.ëð.

Ìéá ìåôáâëçôÞ ìðïñåß íá åßíáé áñéèìçôéêÞ, áëöá-
ñéèìçôéêÞ Þ ôýðïõ åããñáöÞò. Ï ðñïóäéïñéóìüò ôïõ
ôýðïõ ìéáò ìåôáâëçôÞò ìðïñåß íá ãßíåé ìå Ýíáí áðü
ôïõò åðüìåíïõò ôñüðïõò.

1. ×ñçóéìïðïéþíôáò ôïõò ðáñáêÜôù åéäéêïýò ÷áñá-
êôÞñåò óôï ôÝëïò ôïõ ïíüìáôïò ôçò ìåôáâëçôÞò.

% ãéá áêÝñáéåò ð.÷. a%, Delta%

& ãéá ìáêñõÝò áêÝñáéåò ð.÷. a&, Value&

! ãéá ðñáãìáôéêÝò áðëÞò áêñßâåéáò ð.÷. a!, Sum!

# ãéá ðñáãìáôéêÝò äéðëÞò áêñßâåéáò ð.÷. a#,
Total#

$ ãéá áëöáñéèìçôéêÝò ð.÷. a$, Nam$

Ïé ÷áñáêôÞñåò áõôïß áðïôåëïýí ìÝñïò ôïõ ïíüìá-
ôïò ôçò ìåôáâëçôÞò, ãé’ áõôü êáé ïé ìåôáâëçôÝò a%, a&,
a!, a# êáé a$ åßíáé üëåò äéáöïñåôéêÝò ìåôáîý ôïõò. Åßíáé
äéáöïñåôéêÝò åðßóçò êáé áðü ôçí a ç ïðïßá ïñßæåôáé
êáô’ áñ÷Þí (by default) ùò ìåôáâëçôÞ áðëÞò áêñßâåéáò.

2. Äçëþíïíôáò ôïí ôýðï ôçò ìåôáâëçôÞò óå äçëùôé-
êÝò åíôïëÝò ôïõ ôýðïõ:
åíôïëÞ üíïìá-ìåôáâëçôÞò AS ôýðïò

üðïõ ç åíôïëÞ ìðïñåß íá åßíáé ìßá áðü ôéò DIM,
COMMON, REDIM, SHARED Þ STATIC êáé ï ôýðïò Ýíáò
áðü ôïõò INTEGER, LONG, SINGLE, DOUBLE, STRING Þ
ôýðïò äåäïìÝíùí áðü ôïí ÷ñÞóôç.

Ð.÷. ìå ôçí åíôïëÞ
DIM x AS LONG

ç ìåôáâëçôÞ x ïñßæåôáé ìáêñýò áêÝñáéïò.

Óôïí ïñéóìü áëöáñéèìçôéêþí ìåôáâëçôþí õðÜñ-
÷ïõí äýï äõíáôüôçôåò, ìåôáâëçôÝò óôáèåñïý Þ ìåôá-
âëçôïý ìÞêïõò. Ð.÷. ìå ôçí åíôïëÞ
DIM Nam1 AS STRING

ïñßæåôáé ìéá ìåôáâëçôÞ ìå ìÞêïò ðïõ ìðïñåß íá åêôåß-
íåôáé áðü 0 ìÝ÷ñé 32767 ÷áñáêôÞñåò.

Ìå ôçí åíôïëÞ
DIM Nam2 AS STRING*20

oñßæåôáé ìéá ìåôáâëçôÞ ìå ìÞêïò áêñéâþò 20 ÷áñáêôÞ-
ñåò.

Ìå ôïí ßäéï ôñüðï ìðïñåß íá äçëùèåß ìéá ìåôáâëç-
ôÞ åããñáöÞò, áñêåß ðñïçãïýìåíá íá Ý÷åé ïñéóèåß ç åã-
ãñáöÞ ìå ôçí åíôïëÞ TYPE. Ð.÷.

Quick Basic



TYPE StockItem
Code AS STRING * 4
Description AS STRING * 20
UnitPrice AS SINGLE
Quantity AS LONG

END TYPE
DIM CurrentItem AS StockItem

ÌåôÜ ôïí ïñéóìü ìéáò åããñáöÞò ç áíáöïñÜ óå Ýíá
ðåäßï ôçò ìðïñåß íá ãßíåé ÷ñçóéìïðïéþíôáò ôïí ôýðï
üíïìá-åããñáöÞò.üíïìá-ðåäßïõ, ð.÷. ç ìåôáâëçôÞ
StockItem.Code áíáöÝñåôáé óôï ðåäßï êùäéêüò ôçò åã-
ãñáöÞò ìå ôü üíïìá StockItem.

Áò óçìåéùèåß üôé ï ÷áñáêôÞñáò ôåëåßá (.) ìðïñåß íá
÷ñçóéìïðïéçèåß ìüíï óå ìåôáâëçôÝò ôýðïõ åããñáöÞò.

3. Ìå ôç ÷ñÞóç ôùí äçëùôéêþí åíôïëþí DEFINT,
DEFLNG, DEFSNG, DEFDBL êáé DEFSTR ãéá áêÝñáéïõò,
ìáêñõïýò áêÝñáéïõò, ðñáãìáôéêïýò áðëÞò áêñßâåéáò,
ðñáãìáôéêïýò äéðëÞò áêñßâåéáò êáé áëöáñéèìçôéêÝò
ìåôáâëçôÝò áíôßóôïé÷á. Ìå ôéò åíôïëÝò áõôÝò ìåôá-
âëçôÝò ðïõ áñ÷ßæïõí áðü Ýíá ãñÜììá Þ ðåñéï÷Þ ãñáì-
ìÜôùí åßíáé óõãêåêñéìÝíïõ ôýðïõ. Ïé åíôïëÝò DEF å-
ðçñåÜæïõí ìüíï ìåôáâëçôÝò ðïõ áíÞêïõí óôçí åíüôç-
ôá ðïõ áíáöÝñïíôáé.

Ð.÷. ìå ôçí åíôïëÞ
DEFINT A-Z

ïñßæïíôáé üëåò ïé ìåôáâëçôÝò ùò áêÝñáéåò.

1.4. ÐÉÍÁÊÅÓ

Åíáò ðßíáêáò åßíáé Ýíá óýíïëï áíôéêåéìÝíùí åðß
ôùí ïðïßùí ç áíáöïñÜ ãßíåôáé ìå ôï ßäéï üíïìá ìåôá-
âëçôÞò. ÊÜèå Ýíá áðü ôá áíôéêåßìåíá ðïõ áðáñôßæïõí
ôïí ðßíáêá ëÝãåôáé óôïé÷åßï ôïõ ðßíáêá. Ç áíáöïñÜ
óå áôïìéêÜ óôïé÷åßá ãßíåôáé ìå ôï üíïìá ôïõ ðßíáêá á-
êïëïõèïýìåíï áðü Ýíáí Þ ðåñéóóüôåñïõò äåßêôåò ìÝ-
óá óå ðáñåíèÝóåéò. Ïé äåßêôåò ðñïóäéïñßæïõí ôçí ôÜîç
ôïõ óôïé÷åßïõ ìÝóá óôïí ðßíáêá. Ð.÷.
Á(3), Array(5,8), Nam$(20)

Óå Ýíá ðßíáêá ï áñéèìüò ôùí äåéêôþí ðñïóäéïñßæåé
ôï ðëÞèïò ôùí äéáóôÜóåùí, åíþ ç ìÝãéóôç äõíáôÞ ôé-
ìÞ êÜèå äåßêôç ðñïóäéïñßæåé ôï ðëÞèïò ôùí óôïé÷åßùí
ôïõ ðßíáêá áíÜ äéÜóôáóç. Ðñéí ÷ñçóéìïðïéçèåß Ýíáò
ðßíáêáò ðñÝðåé íá ïñéóèïýí ïé äéáóôÜóåéò ôïõ. Ìå ôïí
üñï áõôü áíáöåñüìáóôå ôüóï óôïí ïñéóìü ôïõ ðëÞ-
èïõò ôùí äéáóôÜóåùí, üóï êáé ôùí ìÝãéóôùí ôéìþí êÜ-
èå ìéÜò. Ï ïñéóìüò ôùí äéáóôÜóåùí åíüò ðßíáêá åðé-
ôõã÷Üíåôáé ìå ôçí åíôïëÞ DIM. Ï ìÝãéóôïò áñéèìüò
ôùí äéáóôÜóåùí åíüò ðßíáêá åßíáé 60 êáé ç ìÝãéóôç ôé-
ìÞ ìéáò äéÜóôáóçò 32767. Åßíáé äõíáôüí Ýíáò ðßíáêáò
íá ÷ñçóéìïðïéçèåß ÷ùñßò íá ïñéóèïýí ïé äéáóôÜóåéò ìå
ôçí DIM, áñêåß ï ìÝãéóôïò áñéèìüò óôïé÷åßùí áíÜ äéÜ-
óôáóç íá ìçí îåðåñÜóåé ôï 10. Ìå ìßá åíôïëÞ DIM äç-
ëþíåôáé ç ìÝãéóôç ôéìÞ êÜèå äåßêôç, ïðüôå åëÜ÷éóôç
èåùñåßôáé ç ìçäåíéêÞ ð.÷. DIM A(100). Ìðïñåß íá ÷ñç-
óéìïðïéçèåß üìùò êáé ï ôýðïò áðü-Ýùò, ïðüôå ðñïó-
äéïñßæïíôáé ìáæß ôá Üíù êáé êÜôù üñéá ð.÷. DIM A(1
TO 100). Íá óçìåéùèåß ç ðïëý óðïõäáßá äõíáôüôçôá

íá ïñßæïíôáé ìå ôïí ôýðï áõôü êáé áñíçôéêÝò ôéìÝò äåé-
êôþí ð.÷. DIM A(-5 TO 5). Åôóé ìðïñåß íá ïñéóèåß ï-
ðïéáäÞðïôå ðåñéï÷Þ ôéìþí ôùí äåéêôþí áðü -32768
Ýùò 32767.

ÔÝëïò ìå ôçí DIM üëá ôá óôïé÷åßá ôïõ ðßíáêá ëáì-
âÜíïõí áñ÷éêÞ ôéìÞ ìçäÝí Þ null.

Ãéá ïíüìáôá ðéíÜêùí ìðïñïýí íá ÷ñçóéìïðïéç-
èïýí ïðïéåóäÞðïôå ìåôáâëçôÝò ïðïéïõäÞðïôå ôý-
ðïõ. Ùò äåßêôåò ÷ñçóéìïðïéïýíôáé áêÝñáéïé Þ áêÝñáéåò
åêöñÜóåéò (ìðïñïýí íá ÷ñçóéìïðïéçèïýí êáé ìç áêÝ-
ñáéïé áëëÜ óôñïããõëïðïéïýíôáé ðñéí áðü ôç ÷ñÞóç).
Ãéá ôï ïñéóìü åíüò ðßíáêá ìå óôïé÷åßá åããñáöÝò áñ-
÷åßïõ ðñÝðåé ðñþôá íá äçëùèåß ï ôýðïò ôçò åããñá-
öÞò êáé ìåôÜ ïé äéáóôÜóåéò ôïõ ðßíáêá. Ð.÷.
TYPE QueueNode

Data AS STRING * 20
Pointer AS INTEGER

END TYPE
DIM Q(100) AS QueueNode

ÊÜèå óôïé÷åßï ôïõ ðßíáêá Q åßíáé ìßá åããñáöÞ ôý-
ðïõ QueueNode. H áíáöïñÜ óå Ýíá ðåäßï ôçò åããñá-
öÞò óáí óôïé÷åßï ðßíáêá ãßíåôáé ìå ôç ÷ñÞóç ôïõ ôý-
ðïõ ïíïìá - ðßíáêá.ðåäßï - åããñáöÞò, ð.÷.
PRINT Q(i).Data

1.5 ÅÊÖÑÁÓÅÉÓ

Ãéá ôç äéáìüñöùóç ôùí åêöñÜóåùí ÷ñçóéìïðïéïý-
íôáé óôáèåñÝò, ìåôáâëçôÝò, ôåëåóôÝò, óõíáñôÞóåéò êáé
ðáñåíèÝóåéò ìå ôç óõíÞèç éåñáñ÷ßá. ÕðÜñ÷ïõí ïé ãíù-
óôïß áðü ôç ÃËÙÓÓÁ áñéèìçôéêïß êáé óõãêñéôéêïß ôåëå-
óôÝò ìå ôç äéáöïñÜ üôé ùò ôåëåóôÞò áêÝñáéáò äéáßñå-
óçò ÷ñçóéìïðïéåßôáé ç áíÜðïäç êÜèåôïò “\”.

Ïé óðïõäáéüôåñïé ëïãéêïß ôåëåóôÝò åßíáé ïé AND,
OR êáé NOT. Áêüìç ï ôåëåóôÞò “+” ÷ñçóéìïðïéåßôáé
êáé ãéá ôç óõíÝíùóç äýï óôïé÷åéïóåéñþí (strings) óå
ìßá.

ÔÝëïò ç QB äéáèÝôåé Ýíá ðëïõóéüôáôï ñåðåñôüñéï
åíóùìáôùìÝíùí óõíáñôÞóåùí ìáèçìáôéêþí, áëöá-
ñéèìçôéêþí, ê.á. (âë. âéâëéïãñáößá).

Êõñéüôåñåò ìáèçìáôéêÝò óõíáñôÞóåéò

ABS Áðüëõôç ôéìÞ

ATN Ôüîï åöáðôïìÝíçò

COS Óõíçìßôïíï

EXP ex

FIX ÁêÝñáéï ìÝñïò

INT Ìéêñüôåñïò áêÝñáéïò

LOG Öõóéêüò ëïãÜñéèìïò

RND Ôõ÷áßïò áñéèìüò

SIN Çìßôïíï

SQR ÔåôñáãùíéêÞ ñßæá

TAN ÅöáðôïìÝíç

192 ÁíÜðôõîç åöáñìïãþí óå ðñïãñáììáôéóôéêü ðåñéâÜëëïí



1.6 ÄÏÌÇ ÐÑÏÃÑÁÌÌÁÔÏÓ

Åíá ðñüãñáììá QB áðïôåëåßôáé áðü ìßá Þ ðåñéó-
óüôåñåò åíüôçôåò (modules). Ìéá åíüôçôá åßíáé Ýíá
áñ÷åßï ðçãáßïõ êþäéêá (source file), ôï ïðïßï ìðïñåß
íá ìåôáãëùôôéóèåß îå÷ùñéóôÜ. Ïëåò ïé åíôïëÝò ôçò
ãëþóóáò ìðïñïýí íá õðÜñ÷ïõí óå ìßá åíüôçôá.

Åíá ðñüãñáììá áðïôåëåßôáé áðü ãñáììÝò ðñï-
ãñÜììáôïò. ÊÜèå ãñáììÞ ðñïãñÜììáôïò ðåñéÝ÷åé ìéá
Þ ðåñéóóüôåñåò åíôïëÝò ðñïãñÜììáôïò. ÐñïáéñåôéêÜ
ìðïñåß íá õðÜñ÷ïõí óôï ôÝëïò ôçò ãñáììÞò ó÷üëéá.
Ïðùò êáé óôïí ïñéóìü ìåôáâëçôþí ôá êåöáëáßá
ãñÜììáôá äåí îå÷ùñßæïõí áðü ôá ðåæÜ.

Ïé åíôïëÝò äéáêñßíïíôáé óå åêôåëÝóéìåò êáé ìç. Ïëåò
ïé åíôïëÝò åßíáé åêôåëÝóéìåò åêôüò áðü ôéò:

REM Þ ‘, COMMON, CONST, DATA, DECLARE, DEF
ôýðïò, DIM, OPTION BASE, SHARED, STATIC,
TYPE...END TYPE.

Áí õðÜñ÷ïõí ðåñéóóüôåñåò áðü ìßá åíôïëÝò óå ìéá
ãñáììÞ, ôüôå ðñÝðåé íá ÷ùñßæïíôáé ìå ôï ÷áñáêôÞñá
Üíù-êÜôù ôåëåßá “:”. Ìéá ãñáììÞ ðñïãñÜììáôïò ìðï-
ñåß íá åêôåßíåôáé óå ðåñéóóüôåñåò áðü ìßá öõóéêÝò
ãñáììÝò. Ôï ìÝãéóôï ìÞêïò ãéá ìßá ãñáììÞ ðñïãñÜììá-
ôïò åßíáé 256 ÷áñáêôÞñåò.

2. ÅÊ×ÙÑÇÓÇ ÔÉÌÙÍ,

ÅÉÓÏÄÏÓ-ÅÎÏÄÏÓ

Ç åíôïëÞ åê÷þñçóçò åßíáé
ÌåôáâëçôÞ = Ýêöñáóç

Áò óçìåéùèåß üôé óôçí QB ï ôåëåóôÞò åê÷þñçóçò åß-
íáé ï ÷áñáêôÞñáò ßóïí “=”, ðïõ ÷ñçóéìïðïéåßôáé êáé
ùò (óõãêñéôéêüò) ôåëåóôÞò éóüôçôáò. Óôçí åíôïëÞ åê-
÷þñçóçò ôï ßóïí áíôéóôïé÷åß óôï áñéóôåñü âÝëïò ðïõ
÷ñçóéìïðïéåßôáé óôçí áëãïñéèìéêÞ øåõäïãëþóóá ãéá
ôïí ßäéï óêïðü.

Ç åíôïëÞ SWAP a,b áíôáëëÜóåé ôá ðåñéå÷üìåíá
ôùí äýï ìåôáâëçôþí.

Ãéá ôçí åßóïäï äåäïìÝíùí áðü ôï ðëçêôñïëüãéï
÷ñçóéìïðïéïýíôáé ïé åíôïëÝò:
INPUT [“ðñïôñïðÞ”{;|,}] ëßóôá_ìåôáâëçôþí

Ç ðñïôñïðÞ, áí õðÜñ÷åé, åìöáíßæåôáé óôçí ïèüíç
êáé ìåôÜ æçôåßôáé ç åéóáãùãÞ ôéìþí. Ð.÷.
INPUT “ÔéìÞ=”,Value

ÅÜí ìåôÜ ðñïôñïðÞ õðÜñ÷åé ï ÷áñáêôÞñáò “;”, ôü-
ôå åìöáíßæåôáé êáé Ýíá áããëéêü åñùôçìáôéêü, åíþ áí õ-
ðÜñ÷åé ï ÷áñáêôÞñáò “,”, ôüôå äåí åìöáíßæåôáé ôßðï-
ôá. Ç ïëïêëÞñùóç ôçò åéóáãùãÞò ôéìþí åðéóçìáßíåôáé
ìå ôçí ðëçêôñïëüãçóç ôïõ Enter. Áí õðÜñ÷ïõí ðÜíù
áðü ìéá ìåôáâëçôÝò óôç ëßóôá_ìåôáâëçôþí, ôüôå ïé åé-
óáãüìåíåò ôéìÝò ÷ùñßæïíôáé ìå êüìá.

Ç åíôïëÞ LINE INPUT a$ ðñáãìáôïðïéåß ôçí åéóá-
ãùãÞ ìéáò óôïé÷åéïóåéñÜò, ðïõ ìðïñåß íá áðïôåëåßôáé
áðü ïðïéïõóäÞðïôå ÷áñáêôÞñåò. Ôï ôÝëïò ôïõ êåéìÝ-
íïõ ðéóôïðïéåßôáé ìå ôï Enter.

Ç óõíÜñôçóç INPUT$(n) äÝ÷åôáé áðü ôï ðëçêôñï-
ëüãéï áêñéâþò n ÷áñáêôÞñåò, ÷ùñßò íá áðáéôåßôáé ç
ðßåóç ôïõ Enter. Ð.÷.
z$=INPUT$(1)

Áíôßèåôá ç óõíÜñôçóç INKEY$ åðéóôñÝöåé Ýíá ÷á-
ñáêôÞñá ðïõ äéáâÜóôçêå áðü ôï ðëçêôñïëüãéï Þ ôçí
êåíÞ óôïé÷åéïóåéñÜ, áí äåí ðåñéìÝíåé êáíÝíáò ÷áñáêôÞ-
ñáò åêåß (âë. 3.3.3.).

ÅíáëëáêôéêÞ åíôïëÞ åéóüäïõ åßíáé ç READ ëßóôá_ìå-
ôáâëçôþí, ç ïðïßá åê÷ùñåß ôéìÝò óôéò ìåôáâëçôÝò ðïõ
âñßóêïíôáé óå åíôïëÝò DATA. Ð.÷.
READ a,b,c
DATA 10,-5,3000

Ç åíôïëÞ READ âñßóêåé ÷ñÞóç óôçí áíÜãíùóç óôá-
èåñþí ôéìþí óå Ýíá ðñüãñáììá êáé êáôÜ ôç öÜóç á-
íÜðôõîçò ôïõ ðñïãñÜììáôïò. Óôç äåýôåñç ðåñßðôù-
óç ç åßóïäïò ôùí ôéìþí óôéò ìåôáâëçôÝò ôïõ ðñïãñÜì-
ìáôïò ãßíåôáé áñ÷éêÜ ìå åíôïëÝò READ-DATA, ðñïêåé-
ìÝíïõ í’ áðïöåýãåôáé ç åðáíáðëçêôñïëüãçóç óå êÜ-
èå åêôÝëåóÞ ôïõ. Óôï ôÝëïò ôïõ åëÝã÷ïõ ïé åíôïëÝò áõ-
ôÝò áíôéêáèéóôþíôáé áðü åíôïëÝò INPUT.

ÅíôïëÞ åîüäïõ åßíáé ç
PRINT ëßóôá_ìåôáâëçôþí

ç ïðïßá åìöáíßæåé ôéò ôéìÝò ôùí ìåôáâëçôþí óôçí ïèü-
íç. Ç áêñéâÞò åìöÜíéóç ôùí ôéìþí åîáñôÜôáé áðü
ôïõò äéá÷ùñéóôéêïýò ÷áñáêôÞñåò óôç ëßóôá_ìåôáâëç-
ôþí. Áí õðÜñ÷ïõí êüìáôá, ôüôå ç åìöÜíéóç ãßíåôáé óå
óôáèåñÝò æþíåò ôùí 14 ÷áñáêôÞñùí, Áí õðÜñ÷ïõí å-
ñùôçìáôéêÜ, ôüôå ç åìöÜíéóç ãßíåôáé óå óõíå÷üìåíåò
èÝóåéò.

ÌïñöïðïéçìÝíç åìöÜíéóç ôéìþí åðéôõã÷Üíåôáé ìå
ôçí åíôïëÞ
PRINT USING ìÜóêá; ëßóôá_ìåôáâëçôþí

Ç ìÜóêá åßíáé ìéá óôïé÷åéïóåéñÜ áðü åéäéêïýò ÷á-
ñáêôÞñåò, ðïõ êáèïñßæåé ôïí ôñüðï åìöÜíéóçò ôùí ôé-
ìþí ôùí ìåôáâëçôþí (âë. âéâëéïãñáößá).

Ïé åíôïëÝò LPRINT êáé LPRINT USING ðñáãìáôï-
ðïéïýí ìå ôïõò ßäéïõò êáíüíåò åêôýðùóç ôéìþí óôïí å-
êôõðùôÞ.

3. ÄÏÌÅÓ ÅËÅÃ×ÏÕ

Ïé äïìÝò åëÝã÷ïõ åßíáé Ýíá åñãáëåßï ðïõ ðñïóöÝ-
ñïõí ïé äéáäéêáóéáêÝò ãëþóóåò ðñïãñáììáôéóìïý ãéá
ôïí Ýëåã÷ï ôçò óåéñÜò åêôÝëåóçò ôùí åíôïëþí. Ïé äï-
ìÝò åëÝã÷ïõ åßíáé âáóéêÜ ôñåßò: ç áêïëïõèßá, ç åðéëïãÞ
êáé ç åðáíÜëçøç Þ áíáêýêëùóç. Ïé äýï ôåëåõôáßåò Ý-
÷ïõí äéÜöïñåò ðáñáëëáãÝò.

3.1 ÁÊÏËÏÕÈÉÁ

Ðñüêåéôáé ãéá ôçí áðëïýóôåñç äïìÞ êáôÜ ôçí ï-
ðïßá ïé åíôïëÝò ôïõ ðñïãñÜììáôïò åêôåëïýíôáé ç ìßá
ìåôÜ ôçí Üëëç ìå ôç óåéñÜ ðïõ ãñÜöïíôáé óôï ðñü-

193QuickBASIC



ãñáììá, äçë. áðü ôçí áñ÷Þ ôïõ êåéìÝíïõ ðñïò ôï ôÝ-
ëïò êáé ðÜíù óôçí ßäéá ãñáììÞ áðü ô’ áñéóôåñÜ ðñïò
ôá äåîéÜ. Ìåôáîý äýï óõíå÷üìåíùí åíôïëþí ðïõ âñß-
óêïíôáé óôçí ßäéá ãñáììÞ áðáéôåßôáé ç ðáñïõóßá åíüò
äéá÷ùñéóôÞ åíôïëþí, ðïõ åäþ åßíáé ï ÷áñáêôÞñáò
“Üíù-êÜôù ôåëåßá” (:).

3.2 ÅÐÉËÏÃÇ

Óå üëá ôá åðßðåäá ôïõ ðñïãñáììáôéóìïý ç áðëïý-
óôåñç áðüêëéóç áðü ôçí áêïëïõèéáêÞ äïìÞ åßíáé ôï
áëìá óå Üëëï óçìåßï ôïõ ðñïãñÜììáôïò ìå ôçí åíôïëÞ
GOTO. Oôáí óõíáíôÜôáé ç åíôïëÞ GOTO äéáêüðôåôáé
ç óåéñéáêÞ åêôÝëåóç ôùí åíôïëþí êáé ï Ýëåã÷ïò ìåôá-
öÝñåôáé óôï óçìåßï ðñïïñéóìïý ôçò åíôïëÞò, ãé’ áõôü
êáé ôï GOTO áíáöÝñåôáé ðïëëÝò öïñÝò ùò äéáêëÜäù-
óç Üíåõ üñùí. Ç åíôïëÞ GOTO áêïëïõèåßôáé áðü ìéá
äéåýèõíóç ðñïïñéóìïý ðïõ åßíáé ìéá áëöáñéèìçôéêÞ å-
ôéêÝôá (label).

Ç ÷ñÞóç ôçò GOTO óôá ðñïãñÜììáôá ðáñïõóéÜ-
æåé áñêåôÜ ðñïâëÞìáôá, ãé’ áõôü êáé ïé ðåðåéñáìÝíïé
ðñïãñáììáôéóôÝò ôçí áðïöåýãïõí. Áëëùóôå ç ÷ñÞóç
ôçò äåí åßíáé áðáñáßôçôç óôïí ðñïãñáììáôéóìü. Ç
QB äéáèÝôåé ôçí GOTO, êýñéá ãéá ëüãïõò óõìâáôüôç-
ôáò ìå ðñïçãïýìåíåò åêäüóåéò.

3.2.1. Óýíèåôç åðéëïãÞ

ÊáôÜ ôçí åêôÝëåóç åíüò ðñïãñÜììáôïò åßíáé äõíá-
ôü íá åðéëåãåß ç åêôÝëåóç ïñéóìÝíùí åíôïëþí êáé íá á-
ðïöåõ÷èåß ç åêôÝëåóç Üëëùí. Ç ðéï áðëÞ äïìÞ ãéá êÜ-
ôé ôÝôïéï åßíáé ç IF..THEN..ELSE. Ç óýíôáîç ôçò åíôïëÞò
åßíáé:
IF B THEN E1 ELSE E2

Ç Â åßíáé ìéá ëïãéêÞ Ýêöñáóç (ìéá óõíèÞêç) êáé ç ï-
ðïßá Ý÷åé ôéìÝò: áëçèÞò (true), áí ç óõíèÞêç éó÷ýåé êáé
øåõäÞò (false), áí ç óõíèÞêç äåí éó÷ýåé. Ïé Å1 êáé Å2 åß-
íáé åíôïëÝò Þ ïìÜäåò åíôïëþí. Ç ëåéôïõñãßá ôçò åíôï-
ëÞò åßíáé ç åîÞò: õðïëïãßæåôáé ðñþôá ç ëïãéêÞ ôéìÞ ôçò
ðáñÜóôáóçò Â. Áí ç ôéìÞ ôçò Â åßíáé áëçèÞò, ôüôå åêôå-
ëåßôáé ç åíôïëÞ E1, áëëéþò åêôåëåßôáé ç E2.

Ïé Å1 êáé Å2 ìðïñïýí íá åßíáé áôïìéêÝò åíôïëÝò Þ
óýíïëï åíôïëþí ÷ùñéóìÝíåò ìå “:”. Ïëåò ó÷åäüí ïé å-
íôïëÝò ôçò ãëþóóáò ìðïñïýí íá õðÜñ÷ïõí ìÝóá óôéò
Å1 êáé Å2, áêüìç êáé åíôïëÝò IF..THEN..ELSE, ïðüôå äç-
ìéïõñãïýíôáé ôá ëåãüìåíá åìöùëåõìÝíá IF. Åðßóçò åß-
íáé äõíáôüí ôï ôìÞìá ELSE íá áðïõóéÜæåé, ïðüôå áí ç
óõíèÞêç äåí éó÷ýåé, ç åêôÝëåóç ôïõ ðñïãñÜììáôïò óõ-
íå÷ßæåôáé ìå ôçí åíôïëÞ ðïõ áêïëïõèåß ôçí IF..THEN.

Ìéá åíôïëÞ IF..THEN..ELSE ìðïñåß íá åêôåßíåôáé óå
ðåñéóóüôåñåò áðü ìßá öõóéêÝò ãñáììÝò ìÝ÷ñé Ýíá ìÝãé-
óôï 255 ÷áñáêôÞñùí.

ÐáñÜäåéãìá. Åíáò Üíäñáò ÷áñáêôçñßæåôáé åëá-
öñýò (âáñýò) áí åßíáé êÜôù (ðÜíù) áðü 80 ê. Åðßóçò
÷áñáêôçñßæåôáé êïíôüò (øçëüò) áí åßíáé êÜôù (ðÜíù)
áðü 1.75. Óôï åðüìåíï ôìÞìá ðñïãñÜììáôïò åéóÜãï-

íôáé ôï âÜñïò êáé ýøïò åíüò áôüìïõ êáé åîÜãåôáé ï ÷á-
ñáêôçñéóìüò ôïõ ìå Ýíá óýíèåôï IF.
INPUT “ÂÜñïò =”,Â
INPUT “Õøïò =”,Õ
IF B<80 THEN IF Y<1.75 THEN PRINT “êïíôüò
êáé åëáöñýò” ELSE PRINT “øçëüò êáé åëáöñýò”
ELSE IF Y<1.75 THEN PRINT “êïíôüò êáé âá-
ñýò” ELSE PRINT “øçëüò êáé âáñýò”

Ãéá íá áðïöåýãïíôáé áõôïý ôïõ åßäïõò ðïëýðëï-
êåò åíôïëÝò, ç QB äéáèÝôåé Ýíáí Üëëï ôýðï åíôïëÞò
IF..THEN..ELSE, ç ïðïßá äåí ðåñéïñßæåôáé ðëÝïí óå ìßá
öõóéêÞ ãñáììÞ ðñïãñÜììáôïò. Ç åíôïëÞ áõôÞ êáëåß-
ôáé ïìáäïðïéçìÝíï (block) IF, ìå ôçí Ýííïéá üôé ïé ïìÜ-
äåò åíôïëþí Å1 êáé Å2 ìðïñïýí íá åêôåßíïíôáé óå ï-
ðïéïíäÞðïôå áñéèìü ãñáììþí ðñïãñÜììáôïò. ÅðåéäÞ
ôþñá ôï ìÞêïò ôçò åíôïëÞò äåí ðñïêáèïñßæåôáé, ìßá åé-
äéêÞ åíôïëÞ ç END IF ðñïóäéïñßæåé ôï ôÝëïò ôçò åíôï-
ëÞò. Ìå ôç íÝá ìïñöÞ ç åíôïëÞ IF óôï ðñïçãïýìåíï
ðáñÜäåéãìá ãñÜöåôáé:
IF B<80 THEN

IF Y<1.75 THEN
PRINT “êïíôüò êáé åëáöñýò”

ELSE
PRINT “øçëüò êáé åëáöñýò”

END IF
ELSE

IF Y<1.75 THEN
PRINT “êïíôüò êáé âáñýò”

ELSE
PRINT “øçëüò êáé âáñýò”

END IF
END IF

Áðü ôï ðáñÜäåéãìá áõôü ãßíåôáé áìÝóùò öáíåñÞ ç
åõåëéîßá ðïõ ðñïóöÝñåé óôïí ðñïãñáììáôéóìü áõôü ï
ôýðïò ôçò åíôïëÞò. ÌÜëéóôá áõôü äåí åðéäñÜ ìüíï ìü-
íï óôç äçìéïõñãßá ðïëýðëïêùí äïìþí åëÝã÷ïõ, áëëÜ
äéåõêïëýíåôáé óçìáíôéêÜ êáé ç áíÜãíùóç êáé êáôáíüç-
óç ðñïãñáììÜôùí áðü êÜèå ôñßôïí.

Ï ôýðïò áõôüò ôçò åíôïëÞò IF..THEN..ELSE äéáèÝôåé
êáé ìéá Üëëç ðñïáéñåôéêÞ äÞëùóç ôçí ELSEIF, ìå ôçí ï-
ðïßá ðáñÝ÷åôáé áêüìá ìåãáëýôåñç åõåëéîßá óôç óý-
íôáîç ðïëýðëïêùí äïìþí. Ð.÷.
INPUT “Äþóå Ýíáí ÷áñáêôÞñá :”,a$
IF a$>= “0" AND a$<=”9" THEN

PRINT “øçößï”
ELSEIF a$>= “A” AND a$<=“z” THEN

PRINT “ëáôéíéêü ãñÜììá”
ELSEIF a$>= “A” AND a$<=“ù” THEN

PRINT “åëëçíéêü ãñÜììá”
ELSE

PRINT “ìç áëöáñéèìçôéêüò ÷áñáêôÞñáò”
END IF

ÊÜèå ìßá áðü ôéò äçëþóåéò IF, ELSEIF êáé ELSE áêï-
ëïõèåßôáé áðü ìéá ïìÜäá åíôïëþí, ïé ïðïßåò äåí ðñÝ-
ðåé íá âñßóêïíôáé óôçí ßäéá ãñáììÞ ìå ôéò IF, ELSEIF êáé
ELSE. Áëëéþò ç QB èåùñåß ôçí åíôïëÞ áõôÞ óáí ìéáò
ãñáììÞò.
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H QÂ åîåôÜæåé êÜèå ìßá áðü ôéò óõíèÞêåò ôçò IF êáé
ôùí ELSEIF äçëþóåùí áðü ðÜíù ðñïò ôá êÜôù õðåñ-
ðçäþíôáò ôéò ïìÜäåò ôùí åíôïëþí ðïõ áêïëïõèïýí
ìÝ÷ñé íá âñåèåß ç ðñþôç áëçèÞò óõíèÞêç. Ôüôå åêôå-
ëïýíôáé ïé åíôïëÝò ðïõ áíôéóôïé÷ïýí êáé ìåôÜ ãßíåôáé
äéáêëÜäùóç óôçí åíôïëÞ ðïõ áêïëïõèåß ôï END IF.

3.2.2 ÐïëëáðëÞ åðéëïãÞ

Ìå ôïí üñï áõôü áíáöåñüìáóôå óôç äõíáôüôçôá
ìéáò äïìÞò íá åðéôõã÷Üíåé ôçí åêôÝëåóç ìéáò ïìÜäáò å-
íôïëþí áíÜìåóá óå ðïëëÝò áíÜëïãá ìå ôçí ôéìÞ ôçò å-
îåôáæüìåíçò óõíèÞêçò. Ç ó÷åôéêÞ åíôïëÞ åßíáé ç
SELECT..CASE. Ðñüêåéôáé ãéá åíôïëÞ ðïëëáðëþí åðé-
ëïãþí áðüöáóçò áíÜëïãç, áðü ðëåõñÜò ôåëéêïý á-
ðïôåëÝóìáôïò, ìå ôï ïìáäïðïéçìÝíï IF..THEN..ELSE. H
âáóéêÞ äéáöïñÜ ôçò SELECT..CASE áðü ôï
IF..THEN..ELSE åßíáé, üôé ç ðñþôç åîåôÜæåé ìéá áðëÞ Ýê-
öñáóç êáé áíÜëïãá ìå ôï áðïôÝëåóìá åêôåëåß äéáöï-
ñåôéêÝò åíôïëÝò, åíþ ç äåýôåñç åîåôÜæåé áðëÝò Þ óýí-
èåôåò ëïãéêÝò åêöñÜóåéò. Áí êáé ç ëåéôïõñãßá ôçò
SELECT..CASE ìðïñåß íá ðñáãìáôïðïéçèåß êáé ìå ôçí
IF..THEN..ELSE, ëüãù ôçò óõìðáãïýò äïìÞò ôçò ç ÷ñÞ-
óç ôçò ðñïóöÝñåé óçìáíôéêÜ ðëåïíåêôÞìáôá óôïí
ðñïãñáììáôéóôÞ.

Ç ãåíéêÞ ìïñöÞ ôçò åíôïëÞò åßíáé:
SELECT CASE Ýêöñáóç

CASE ëßóôá-ôéìþí-1
åíôïëÝò-1

CASE ëßóôá-ôéìþí-2
åíôïëÝò-2

...............
CASE ELSE

åíôïëÝò-í
END SELECT

Ç Ýêöñáóç ìðïñåß íá åßíáé áñéèìçôéêÞ Þ áëöáñéè-
ìçôéêÞ. Ïé ëßóôåò-ôéìþí ìðïñïýí íá ðåñéëáìâÜíïõí
ìßá Þ ðåñéóóüôåñåò ôéìÝò, ðåñéï÷Þ ôéìþí áðü-Ýùò Þ ôé-
ìÝò ðïõ õðáêïýïõí óå ìéá ëïãéêÞ óõíèÞêç. Ç åíôïëÞ å-
îåôÜæåé ôçí Ýêöñáóç êáé áíÜëïãá ìå ôçí ôéìÞ ôçò åêôå-
ëåß ôéò åíôïëÝò ìåôÜ ôçí CASE ðïõ áíôéóôïé÷åß óôçí ôé-
ìÞ áõôÞ. Áí ç ôéìÞ ôçò Ýêöñáóçò äåí áíôéóôïé÷åß óå
êáììßá áðü ôéò ëßóôåò ôéìþí, ôüôå åêôåëïýíôáé ïé åíôï-
ëÝò ðïõ áêïëïõèïýí ôçí CASE ELSE. ÌåôÜ ôçí åêôÝëå-
óç ôùí åíôïëþí êÜðïéáò CASE, ôï ðñüãñáììá óõíå÷ß-
æåôáé ìå ôçí åíôïëÞ ðïõ áêïëïõèåß ôçí END SELECT.

Ç ëåéôïõñãßá ôçò åíôïëÞò êáèþò êáé ïé äõíáôüôç-
ôÝò ôçò áíáäåéêíýïíôáé ìå ôá åðüìåíá ðáñáäåßãìáôá.

ÐáñÜäåéãìá 1.

INPUT “Äþóå áêÝñáéï áðü 1 Ýùò 3 :” , i
SELECT CASE i

CASE 1
PRINT “Ðåñßðôùóç 1"

CASE 2
PRINT “Ðåñßðôùóç 2"

CASE 3
PRINT “Ðåñßðôùóç 3"

CASE ELSE
PRINT “ËÜèïò”

END SELECT

ÐáñÜäåéãìá 2.

INPUT “Äþóå áêÝñáéï ìåôáîý 0 êáé 9 :” , i
SELECT CASE i

CASE 0
PRINT “ÌçäÝí”

CASE 1,3,5,7,9
PRINT “Ìïíüò”

CASE 2,4,6,8
PRINT “Æõãüò”

CASE ELSE
PRINT “ Þ 9 Þ ìç áêÝñáéïò”

END SELECT

Åäþ óôéò ðåñéðôþóåéò ìïíïý Þ æõãïý ç ëßóôá-ôéìþí
ðåñéÝ÷åé üëåò ôéò äõíáôÝò ôéìÝò ÷ùñéóìÝíåò ìå êüììá-
ôá.

ÐáñÜäåéãìá 3.

INPUT “Äþóå áñéèìü ìåôáîý 1 êáé 20 :” , i
SELECT CASE i
CASE 1 TO 10

PRINT “1ç äåêÜäá”
CASE 11 TO 20

PRINT “2ç äåêÜäá”
CASE ELSE
PRINT “ËÜèïò”

END SELECT

Eäþ óôç ëßóôá-ôéìþí ÷ñçóéìïðïéåßôáé ðåñéï÷Þ ôé-
ìþí áðü-Ýùò, üðïõ ìåôáîý áñ÷éêÞò êáé ôåëéêÞò ôéìÞò
ôßèåôáé ç ëÝîç ÔÏ.

ÐáñÜäåéãìá 4.

INPUT “Óå ðïéÜ çëéêßá Üñ÷éóåò íá ìáèáßíåéò
BASIC ; ”,age

SELECT CASE age
CASE IS<0

PRINT “Åßðáìå çëéêßá”
CASE IS<5

PRINT “ÌÜëëïí ôá ðáñáëÝò! ”
CASE 5 TO 80

PRINT “ÅíôÜîåé”
CASE IS>80

PRINT “ÊÜëëéï áñãÜ ðáñÜ ðïôÝ.”
CASE ELSE

PRINT “Áäýíáôïí”
END SELECT

Eäþ ÷ñçóéìïðïéåßôáé ç ëÝîç IS áêïëïõèïýìåíç áðü
Ýíá óõãêñéôéêü ôåëåóôÞ êáé ìéá ôéìÞ. Åôóé ç ðåñßðôùóç
CASE IS<5 ðëçñåßôáé åö’ üóïí age<5. Ùò óõãêñéôéêïß
ôåëåóôÝò ìðïñïýí íá ÷ñçóéìïðïéçèïýí üëïé ïé ãíù-
óôïß ôåëåóôÝò ôçò BASIC äçë. ïé <, <=, >, >=, <> êáé
=. Íá óçìåéùèåß üôé áí ìéá ôéìÞ ôçò Ýêöñáóçò áíôé-
óôïé÷åß óå ðåñéóóüôåñåò áðü ìßá ðåñéðôþóåéò, ôüôå å-
êôåëåßôáé ç ðñþôç. Åôóé áí åéóá÷èåß áñíçôéêüò áñéèìüò
ðïõ åßíáé ìéêñüôåñïò áðü ôï 0 êáé ôï 5, åêôåëïýíôáé ïé
åíôïëÝò ðïõ áêïëïõèïýí ôçí CASE IS<0.
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Ðåñéóóüôåñåò áðü ìßá óõíèÞêåò Þ ðåñéï÷Ýò ôéìþí
ìðïñïýí íá õðÜñ÷ïõí óå ìßá CASE, üðùò óôá åðüìå-
íá ðáñáäåßãìáôá.
CASE -1, 0, 10 TO 20, 50 TO 90, IS>99
CASE i, j, k, -1 TO 1
CASE IS<“A”, IS>“z”
CASE “á” ÔÏ “ù”, “Ü”, “Ý”, “Þ”, “ß”, “ü”,

“ý”, “þ”

3.3 ÅÐÁÍÁËÇØÇ ‘Ç ÁÍÁÊÕÊËÙÓÇ

Ç äïìÞ ôçò åðáíÜëçøçò Þ áíáêýêëùóçò áíáöÝñå-
ôáé óôç åðáíáëçðôéêÞ åêôÝëåóç ìéáò ïìÜäáò åíôïëþí
ðñïãñÜììáôïò êáôÜ Ýíá ðñïêáèïñéóìÝíï áñéèìü öï-
ñþí Þ ìÝ÷ñé íá éó÷ýóåé êÜðïéá óõíèÞêç. Ç äïìÞ ôçò á-
íáêýêëùóçò õëïðïéåßôáé ìå åíôïëÝò FOR-NEXT,
WHILE-WEND êáé DO-LOOP.

3.3.1 FOR-NEXT

Ç åíôïëÞ áõôÞ åêôåëåß ôéò åíôïëÝò ðñïãñÜììáôïò
ðïõ âñßóêïíôáé ìåôáîý ôïõ FOR êáé ôïõ NEXT ãéá üëåò
ôéò ôéìÝò ôçò ìåôáâëçôÞò åëÝã÷ïõ. Ç ìåôáâëçôÞ åëÝã-
÷ïõ ðïõ áíáöÝñåôáé óôç FOR, óõíïäåýåôáé áðü ôçí
áñ÷éêÞ êáé ôåëéêÞ ôéìÞ, êáèþò êáé ôï âÞìá ìåôáâïëÞò
ôçò. Ùò ãíùóôüí áí ôï âÞìá åßíáé 1 ôüôå ðáñáëåßðå-
ôáé. Óôçí õëïðïßçóç ôçò åíôïëÞò áðü ôçí QB Ý÷åé ðñï-
óôåèåß ìéá íÝá äõíáôüôçôá, üôé ç Ýîïäïò áðü ôï âñü÷ï
ìðïñåß íá ãßíåé óå ïðïéïäÞðïôå óçìåßï ìå ôç ÷ñÞóç
ôçò åíôïëÞò EXIT FOR. Óôï åðüìåíï ðáñÜäåéãìá ÷ñçóé-
ìïðïéåßôáé ç åíôïëÞ FOR-NEXT ãéá íá äéáôñÝîåé äéáäï-
÷éêÜ üëá ôá óôïé÷åßá ôïõ ðßíáêá k$(). Áí óçìåéùèåß é-
óüôçôá óôïí Ýëåã÷ï êÜðïéïõ óôïé÷åßïõ ôïõ ðßíáêá ìå
ôï æçôïýìåíï cle$, ôüôå ç äéáäéêáóßá äéáêüðôåôáé ìå
ôçí EXIT FOR.
INPUT “Êùäéêüò : ”,cle$
index = 0 : ex = 0
FOR i = 1 TO n

IF cle$ = k$(i) THEN
index = i : ex = 1 : EXIT FOR

END IF
NEXT i

Óôï ôÝëïò ëáìâÜíåôáé ç èÝóç ôïõ óôïé÷åßïõ index,
êáèþò êáé ìßá ìåôáâëçôÞ ex ç ïðïßá ãßíåôáé 1 óå åðéôõ-
÷çìÝíç áíáæÞôçóç.

3.3.2 WHILE-WEND

Ìå ôçí åíôïëÞ áõôÞ åêôåëïýíôáé üëåò ïé åíôïëÝò
ðñïãñÜììáôïò ðïõ õðÜñ÷ïõí ìåôáîý WHILE êáé
WEND üóï éó÷ýåé ç óõíèÞêç ðïõ óõíïäåýåé ôï WHILE.
Óôï åðüìåíï ôìÞìá ðñïãñÜììáôïò ç WHILE åëÝã÷åé ôç
óõíèÞêç “ï÷é ôÝëïò áñ÷åßïõ” êáé åöüóïí éó÷ýåé äçë.
äåí åßíáé óôï ôÝëïò ôïõ áñ÷åßïõ, ôüôå ãßíåôáé áíÜãíù-
óç ìéáò åããñáöÞò.
OPEN “I”,#1,"SEQFILE.DAT"
WHILE NOT EOF(1)

LINE INPUT#1, Rec$
PRINT Rec$

WEND
CLOSE

3.3.3. DO-LOOP

Ðáñüìïéá óôç ëïãéêÞ ìå ôç WHILE-WEND áëëÜ ìå
ðåñéóóüôåñåò äõíáôüôçôåò åßíáé êáé ç åíôïëÞ
DO-LOOP. Ìå ôçí åíôïëÞ áõôÞ åêôåëïýíôáé üëåò ïé å-
íôïëÝò ðñïãñÜììáôïò ðïõ âñßóêïíôáé ìåôáîý ôïõ DO
êáé ôïõ LOOP. Ç åêôÝëåóç ôùí åíôïëþí åðáíáëáìâÜ-
íåôáé óõíÝ÷åéá åöüóïí ìéá óõíèÞêç åëÝã÷ïõ ðáñáìÝ-
íåé áëçèÞò (WHILE) Þ ìÝ÷ñéò üôïõ ãßíåé øåõäÞò (UNTIL).
Ï Ýëåã÷ïò ôçò óõíèÞêçò åîüäïõ ìðïñåß íá ãßíåôáé óôçí
áñ÷Þ Þ óôï ôÝëïò ôïõ âñü÷ïõ. Ç Ýîïäïò áðü ôï âñü÷ï
ìðïñåß íá ãßíåé óå ïðïéïäÞðïôå óçìåßï ìå ôç ÷ñÞóç
ôçò åíôïëÞò EXIT DO. Åßíáé äõíáôüí åðßóçò íá ìçí õ-
ðÜñ÷åé êáèüëïõ óõíèÞêç åëÝã÷ïõ, ïðüôå ï âñü÷ïò å-
êôåëåßôáé åð’ Üðåéñïí. Óôçí ðåñßðôùóç áõôÞ ç ìïíáäé-
êÞ äõíáôüôçôá åîüäïõ ðáñÝ÷åôáé ìå ôçí EXIT DO.

H DO-LOOP åßíáé ìéá åíôïëÞ áíáêýêëùóçò ðïõ
ìðïñåß íá ÷ñçóéìïðïéçèåß óå êÜèå ðåñßðôùóç. Ç áîßá
ôçò áíáäåéêíýåôáé ìå ôá åðüìåíá ðáñáäåßãìáôá.

ÐáñÜäåéãìá 1.

z$=""
DO UNTIL LEN(z$)<>0

z$ = INKEY$
LOOP

Óôï ðáñÜäåéãìá áõôü ï âñü÷ïò åêôåëåßôáé ìÝ÷ñé íá
ðëçêôñïëïãçèåß êÜðïéïò ÷áñáêôÞñáò. Ç óõíèÞêç å-
ëÝã÷åôáé óôçí áñ÷Þ ôïõ âñü÷ïõ.

ÐáñÜäåéãìá 2.

z$ = “”
DO WHILE LEN(Z$) = 0

z$ = INKEY$
LOOP

Áêñéâþò ç ßäéá ëåéôïõñãßá ìå ôï ðñïçãïýìåíï ãßíå-
ôáé êáé óôï ðáñÜäåéãìá áõôü. Ï âñü÷ïò åêôåëåßôáé å-
öüóïí êáíåßò ÷áñáêôÞñáò äåí åéóÜãåôáé. Êáé åäþ ï Ý-
ëåã÷ïò ãßíåôáé óôçí áñ÷Þ ôïõ âñü÷ïõ.

ÐáñÜäåéãìá 3.

DO
INPUT “ÅíôÜîåé (Í/Ï) : ”; z$
z = INSTR(“NOíï”,z$)

LOOP UNTIL z<>0

Óôï ðáñÜäåéãìá áõôü æçôåßôáé ç åéóáãùãÞ ôùí ÷á-
ñáêôÞñùí Í ãéá ÍÁÉ êáé Ï ãéá Ï×É. Áí äåí äïèïýí ïé ÷á-
ñáêôÞñåò áõôïß êáé ìüíï, êáèþò êáé ïé áíôßóôïé÷ïé ðå-
æïß, ôüôå ï âñü÷ïò åðáíáëáìâÜíåôáé. Åäþ ç óõíèÞêç
åîåôÜæåôáé óôï ôÝëïò ôïõ âñü÷ïõ.

ÐáñÜäåéãìá 4.

i% = INT(RND(1)*10)
j% = INT(RND(1)*10)
DO
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PRINT i% ; “*” ; j% ; “=”;
INPUT “”,k%

LOOP WHILE k%<>i% * j%

Óôï ðáñÜäåéãìá áõôü æçôåßôáé ç áðÜíôçóç ôïõ
÷ñÞóôç óôçí åñþôçóç ðïéo åßíáé ôï ãéíüìåíï ôùí áñéè-
ìþí i% åðß j%. Åöüóïí ç áðÜíôçóç äåí åßíáé óùóôÞ, ï
âñü÷ïò åðáíáëáìâÜíåôáé. Êáé åäþ ï Ýëåã÷ïò ôçò óõí-
èÞêçò ãßíåôáé óôï ôÝëïò.

ÐáñÜäåéãìá 5.

s = 0
DO

INPUT x
IF x = 0 THEN EXIT DO
s = s + x

LOOP

Óôï ðáñÜäåéãìá áõôü áèñïßæïíôáé ôéìÝò ðïõ åéóÜ-
ãåé ï ÷ñÞóôçò óå Ýíáí áèñïéóôÞ. Ôï ðëÞèïò ôùí ôéìþí
äåí åßíáé ãíùóôü åê ôùí ðñïôÝñùí, ãé’ áõôü ç Ýîïäïò
áðü ôï âñü÷ï ãßíåôáé üôáí ðëçêôñïëïãçèåß ôï ìçäÝí.
Óôçí ðåñßðôùóç áõôÞ äåí õðÜñ÷åé êáèüëïõ óõíèÞêç
åîüäïõ óôçí áñ÷Þ Þ ôï ôÝëïò ôïõ âñü÷ïõ.

Áðü ôá ðñïçãïýìåíá ãßíåôáé öáíåñü üôé Ýíáò âñü-
÷ïò ìðïñåß íá õëïðïéçèåß åßôå ìå ôç óõíèÞêç WHILE,
åßôå ìå ôçí UNTIL. Íá óçìåéùèåß ôÝëïò üôé üôáí ï Ýëåã-
÷ïò ôçò óõíèÞêçò ãßíåôáé óôï ôÝëïò ôïõ âñü÷ïõ, áõôüò
åêôåëåßôáé ôïõëÜ÷éóôïí ìßá öïñÜ.

4. ÄÉÁÄÉÊÁÓÉÅÓ : ÕÐÏÐÑÏÃÑÁÌÌÁÔÁ

ÊÁÉ ÓÕÍÁÑÔÇÓÅÉÓ

Ç êõñéüôåñç ßóùò öñïíôßäá ôïõ ðñïãñáììáôéóôÞ
åöáñìïãþí óôçí áíÜðôõîç ôùí ðñïãñáììÜôùí åßíáé
íá åðéôý÷åé ôïí êáëýôåñï ÷ùñéóìü åíüò ðñïãñÜììá-
ôïò óå ìéêñüôåñåò åíüôçôåò. ÊÜèå åíüôçôá áöïý ðñþ-
ôá åëå÷èåß ÷ùñéóôÜ êáé Ýðåéôá óå óõíåñãáóßá ìå Üëëåò,
èåùñåßôáé üôé Ý÷åé ïëïêëçñùèåß êáé äåí áðïìÝíåé ðáñÜ
ç óýíäåóÞ ôçò ìå ôéò õðüëïéðåò ðñïêåéìÝíïõ íá áðï-
ôåëÝóïõí ìáæß Ýíá åíéáßï ëåéôïõñãéêü óýíïëï, ôï æç-
ôïýìåíï ðñüãñáììá. Ç QB ðáñÝ÷åé Ýíá ìÝóï êáôÜ-
ôìçóçò åíïò ìåãÜëïõ ðñïãñÜììáôïò óå ìéêñüôåñá, ôéò
äéáäéêáóßåò (procedures). O üñïò äéáäéêáóßá áíáöÝñå-
ôáé óôá õðïðñïãñÜììáôá (subprograms) êáé ôéò óõ-
íáñôÞóåéò (functions).

4.1 ÕÐÏÐÑÏÃÑÁÌÌÁÔÁ

Õðïðñüãñáììá åßíáé Ýíá áõôüíïìï ôìÞìá ðñï-
ãñÜììáôïò ôï ïðïßï ðñáãìáôïðïéåß ìßá Þ ðåñéóóüôå-
ñåò áíåîÜñôçôåò ëåéôïõñãßåò. Åíá õðïðñüãñáììá Ý÷åé
Ýíá üíïìá, ìßá áñ÷Þ êáé Ýíá ôÝëïò êáé ìðïñåß íá ðåñéÝ-
÷åé ïðïéïäÞðïôå áñéèìü åíôïëþí. Åíá õðïðñüãñáììá
ìðïñåß íá êëçèåß áðü Ýíá ðñüãñáììá, ôï êýñéï ðñü-
ãñáììá Þ Üëëï õðïðñüãñáììá ðñïêåéìÝíïõ íá åðéôå-
ëÝóåé ôç ëåéôïõñãßá ãéá ôçí ïðïßá ãñÜöôçêå. Ó÷åôéêÞ
ìå ôçí Ýííïéá ôïõ õðïðñïãñÜììáôïò åßíáé êáé ç õðï-
ñïõôßíá (subroutine). Õðïñïõôßíá åßíáé ôìÞìá ðñï-

ãñÜììáôïò óôï ïðïßï ìðïñåß íá ðñáãìáôïðïéçèåß
äéáêëÜäùóç ìå ôç ÷ñÞóç ôçò åíôïëÞò GOSUB. Ç åðé-
óôñïöÞ áðü ôçí õðïñïõôßíá ãßíåôáé ìå ôçí åíôïëÞ
RETURN. Ðáñüëï ðïõ ôá õðïðñïãñÜììáôá êáé ïé õ-
ðïñïõôßíåò åðéôåëïýí ïõóéáóôéêÜ ðáñüìïéåò ëåéôïõñ-
ãßåò, äéáöÝñïõí óå ðïëëÜ óçìåßá êáé ãéá íá áðïöåõ-
÷èåß ïðïéáäÞðïôå óýã÷õóç óôï êåöÜëáéï áõôü ï üñïò
õðïðñüãñáììá áíáöÝñåôáé óôï ôìÞìá ðñïãñÜììá-
ôïò ðïõ ðåñéêëåßåôáé áíÜìåóá óôéò åíôïëÝò SUB êáé
END SUB.

Ïé êõñéüôåñåò äéáöïñÝò ìåôáîý õðïðñïãñáììÜ-
ôùí êáé õðïñïõôéíþí åßíáé ïé åîÞò:

1. Ôá õðïðñïãñÜììáôá ìðïñïýí íá ÷ñçóéìïðïéïýí
ôïðéêÝò (local) Þ êáèïëéêÝò (global) ìåôáâëçôÝò. Ôïðé-
êÝò ìåôáâëçôÝò åßíáé áõôÝò ðïõ äéáôçñïýí ôçí ôéìÞ
ôïõò ìÝóá óôá üñéá ôïõ õðïðñïãñÜììáôïò êáé äåí Ý-
÷ïõí êáììßá ó÷Ýóç ìå óõíþíõìåò ìåôáâëçôÝò ôïõ êý-
ñéïõ ðñïãñÜììáôïò Þ Üëëùí õðïðñïãñáììÜôùí. Á-
íôßèåôá ïé êáèïëéêÝò ìåôáâëçôÝò åßíáé êïéíÝò ãéá üëá
ôá õðïðñïãñÜììáôá ôçò ßäéáò åíüôçôáò. Óå Ýíá õðï-
ðñüãñáììá ìßá Þ ðåñéóóüôåñåò ìåôáâëçôÝò áí äåí äç-
ëùèïýí ñçôÜ óáí êáèïëéêÝò, ôüôå åßíáé ôoðéêÝò (by
default). Óôéò õðïñïõôßíåò üëåò ïé ìåôáâëçôÝò åßíáé êá-
èïëéêÝò êáé äåí õðÜñ÷åé ç äõíáôüôçôá ôïðéêþí ìåôá-
âëçôþí. Ôï ãåãïíüò áõôü åíÝ÷åé óïâáñïýò êéíäýíïõò
ãéá ôïí ðñïãñáììáôéóôÞ êáé äåí åßíáé óðÜíéåò ïé öïñÝò
ðïõ óå ìéá õðïñïõôßíá åðçñåÜæåôáé êáôÜ ëÜèïò ìéá
ìåôáâëçôÞ âáóéêÞò óçìáóßáò Üëëçò õðïñïõôßíáò.

2. Åíá õðïðñüãñáììá åßíáé Ýíá áíåîÜñôçôï ôìÞìá
ðñïãñÜììáôïò, óå áíôßèåóç ìå ôçí õðïñïõôßíá ðïõ
åßíáé óõíäåäåìÝíç ìå ôï ðñüãñáììá áðü ôï ïðïßï ÷ñç-
óéìïðïéåßôáé. Ôï õðïðñüãñáììá ìðïñåß íá ïñéóèåß óå
ìéá åíüôçôá êáé íá ÷ñçóéìïðïéçèåß áðü Üëëç. Áõôü å-
ðéöÝñåé óçìáíôéêÞ ïéêïíïìßá óôïí áðáéôïýìåíï êþäé-
êá ãéá ôçí õëïðïßçóç åöáñìïãþí.

4.1.2. Ïñéóìüò õðïðñïãñáììÜôùí

Åíá õðïðñüãñáììá ïñßæåôáé ìå ôçí åíôïëÞ SUB. H
óýíôáîç ôçò åíôïëÞò åßíáé:
SUB üíïìá-õðïðñïãñÜììáôïò [(ëéóôá

ðáñáìåôñùí)] STATIC

Ïðïõ:

� ôï üíïìá_õðïðñïãñÜììáôïò Ý÷åé ìÞêïò Ýùò 40
÷áñáêôÞñåò êáé äåí ðñÝðåé íá åìöáíßæåôáé óå Üë-
ëç åíôïëÞ SUB óôï ßäéï ðñüãñáììá.

� ç ëßóôá_ðáñáìÝôñùí ðåñéÝ÷åé óôáèåñÝò, ìåôáâëç-
ôÝò êáé ðßíáêåò ðïõ ðåñíïýí áðï ôï êýñéï ðñü-
ãñáììá óôï õðïðñüãñáììá. Ïé ðáñÜìåôñïé ÷ùñß-
æïíôáé ìå êüìá.

� ç äÞëùóç STATIC åßíáé ðñïáéñåôéêÞ êáé ðñïóäéïñß-
æåé ôïí ôñüðï ìå ôïí ïðïßï ÷åéñßæïíôáé ïé ôïðéêÝò
ìåôáâëçôÝò. Ïôáí õðÜñ÷åé, ïé ôïðéêÝò ìåôáâëçôÝò
ïñßæïíôáé ùò óôáôéêÝò äçë. äéáôçñïýí ôçí ôéìÞ
ôïõò ìåôáîý äéáäï÷éêþí êëÞóåùí ôïõ õðïðñï-
ãñÜììáôïò. Áí ðáñáëçöèåß, üëåò ïé ôïðéêÝò ìåôá-
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âëçôÝò ðáßñíïõí áñ÷éêÞ ôéìÞ ôï ìçäÝí Þ null êáôÜ
ôçí êëÞóç ôïõ õðïðñïãñÜììáôïò. Ïé ôåëåõôáßåò
êáëïýíôáé áõôüìáôåò (automatic).

Ôï ôÝëïò ôïõ õðïðñïãñÜììáôïò ðñïóäéïñßæåôáé ìå
ôçí åíôïëÞ:
END SUB

Ìåôáîý ôùí åíôïëþí SUB êáé END SUB ìðïñåß íá
õðÜñ÷åé ïðïéïóäÞðïôå áñéèìüò åíôïëþí. Ïëåò ïé åê-
öñÜóåéò ôçò QuickBASIC åðéôñÝðïíôáé ìÝóá óå Ýíá õ-
ðïðñüãñáììá åêôüò áðü:

� óõíáñôÞóåéò ïñéóìÝíåò áðü ôï ÷ñÞóôç
(user-defined functions) êáé ïé åíôïëÝò ïñéóìïý
ôïõò (DEF FN...END DEF, FUNCTION...END
FUNCTION).

� Ýíá ìðëïê SUB ... END SUB. ÕðïðñïãñÜììáôá äåí
ìðïñïýí íá ðåñéÝ÷ïíôáé ìÝóá óå Üëëá õðïðñï-
ãñÜììáôá (nested subprograms). ÐÜíôùò Ýíá õðï-
ðñüãñáììá ìðïñåß íá êáëåß Ýíá Üëëï õðïðñü-
ãñáììá.

ÐáñÜäåéãìá. Ôï åðüìåíï õðïðñüãñáììá ðñáãìá-
ôïðïéåß ôç ëýóç ìéáò ðñùôïâÜèìéáò åîßóùóçò
ax+b=0. ÄÝ÷åôáé ùò åßóïäï ôéò ôéìÝò ôùí óõíôåëåóôþí
a êáé b êáé åðéóôñÝöåé ùò áðïôåëÝóìáôá ôçí ôéìÞ ôïõ
x, åöüóïí ç åîßóùóç Ý÷åé ëýóç, êáèþò êáé ôçí ôéìÞ ìéáò
ìåôáâëçôÞò flag, ç ïðïßá åßíáé 1, áí õðÜñ÷åé ëýóç, áë-
ëéþò 0.
SUB EqSolve1 (a,b,x,flag) STATIC

x=0 : flag=1
IF a=0 THEN flag=0 ELSE x=-b/a

END SUB

4.1.3. ÊëÞóç õðïðñïãñáììÜôùí.

Ç åêôÝëåóç ìåôáöÝñåôáé áðü ôï êýñéï ðñüãñáììá
óôï õðïðñüãñáììá ìå ôçí åíôïëÞ CALL. Ç åíôïëÞ
CALL ìðïñåß íá êáëÝóåé õðïðñïãñÜììáôá ôçò QB, õ-
ðïðñïãñÜììáôá óå Üëëåò ãëþóóåò Þ õðïñïõôßíåò óå
ãëþóóá ASSEMBLY.

Ç óýíôáîç ôçò åíôïëÞò CALL åßíáé ç åîÞò:
CALL üíïìá-õðïðñïãñÜììáôïò [(ëßóôá

ïñéóìÜôùí)]

Ïðïõ:

� üíïìá_õðïðñïãñÜììáôïò åßíáé ôï üíïìá ôïõ êá-
ëïýìåíïõ õðïðñïãñÜììáôïò.

� ç ëßóôá_ïñéóìÜôùí ðåñéëáìâÜíåé ìåôáâëçôÝò,ðß-
íáêåò êáé óôïé÷åßá ðéíÜêùí ðïõ ðåñíïýí óôï êá-
ëïýìåíï õðïðñüãñáììá.

Ï áñéèìüò êáé ï ôýðïò ôùí ïñéóìÜôùí óôç åíôïëÞ
CALL ðñÝðåé íá åßíáé ßäéá ìå ôïí áñéèìü êáé ôïí ôýðï
ôùí ðáñáìÝôñùí óôçí åíôïëÞ SUB. Ïé ðáñÜìåôñïé êáé
ôá ïñßóìáôá ðñÝðåé íá äßíïíôáé ìå ôçí ßäéá óåéñÜ êáé
÷ùñßæïíôáé ìå êüìá.

Ìå ôçí CALL ï Ýëåã÷ïò ìáôáâéâÜæåôáé óôï õðï-
ðñüãñáììá. Åêôåëïýíôáé üëåò ïé åíôïëÝò ôïõ êáé üôáí
óõíáíôçèåß ç END SUB, ôüôå ãßíåôáé åðéóôñïöÞ óôï

êýñéï ðñüãñáììá óôçí åíôïëÞ ðïõ áêïëïõèåß ôçí
CALL. ÅðéóôñïöÞ óôï êýñéï ðñüãñáììá ìðïñåß íá ãß-
íåé êáé áðü ïðïéïäÞðïôå óçìåßï ôïõ õðïðñïãñÜììá-
ôïò ìå ôçí åíôïëÞ EXIT SUB.

Ãéá ðáñÜäåéãìá ç êëÞóç ôïõ ðñïçãïýìåíïõ õðï-
ðñïãñÜììáôïò EqSolve1 ãéá ôçí åîßóùóç 3×+2=0 åß-
íáé:

CALL EqSolve1 (3,2,x,flag)

Áò óçìåéùèåß üôé ç êëÞóç åíüò õðïðñïãñÜììáôïò
ìðïñåß íá ãßíåé êáé ÷ùñßò ôç ÷ñÞóç ôçò CALL. Ðñïò ôïý-
ôï áñêåß íá ôåèåß ìüíï ôï üíïìá ôïõ õðïðñïãñÜììá-
ôïò, áëëÜ ôþñá ôá ïñßóìáôá äåí ðåñéêëåßïíôáé óå ðá-
ñåíèÝóåéò. Åôóé óôï ßäéï ðáñÜäåéãìá ç êëÞóç ãßíåôáé:

EqSolve1 3,2,x,flag

4.1.4. Ìåôáâßâáóç ôéìþí ìå ôçí åíôïëÞ CALL.

ÓôáèåñÝò, ìåôáâëçôÝò, ðßíáêåò, åããñáöÝò êáé ðå-
äßá åããñáöþí ìðïñïýí íá ìåôáâéâáóôïýí áðü ôï êý-
ñéï ðñüãñáììá óôï õðïðñüãñáììá ìÝóù ôçò ëßóôáò
ïñéóìÜôùí ôçò åíôïëÞò CALL.

ÁðëÝò ìåôáâëçôÝò. Ôï ðáñÜäåéãìá ðïõ áêïëïõèåß
äåß÷íåé ðùò ìéá åíôïëÞ CALL êáëåß åíá õðïðñüãñáììá
êáé ðåñíÜ ó’áõôÜ ôéò ìåôáâëçôÝò a êáé b.

‘ Êýñéï ðñüãñáììá
a = 5 : b = 0
PRINT “Êýñéï ðñüãñáììá, ðñéí ôçí êëÞóç:”;
PRINT “a =”; a, “b =”; b
CALL Square (a,b)
PRINT “Êýñéï ðñüãñáììá, ìåôÜ ôçí êëÞóç:”;
PRINT “a =”; a, “b =”; b
END

SUB Square (x,y) STATIC
y = x * x
PRINT “Óôï õðïðñüãñáììá, x =”;x;" êáé y =";y
END SUB

Ôï ðáñáðÜíù ðñüãñáììá åêôõðþíåé ôá åîÞò:
Êýñéï ðñüãñáììá, ðñéí ôçí êëÞóç:
a = 5 b = 0
Óôï õðïðñüãñáììá, x = 5 êáé y = 25
Êýñéï ðñüãñáììá, ìåôÜ ôçí êëÞóç:
a = 5 b = 25

Ôï õðïðñüãñáììá áëëÜæåé ôçí ôéìÞ ôçò ìåôáâëç-
ôÞò b äßíïíôáò ìéá íÝá ôéìÞ óôçí áíôßóôïé÷ç ðáñÜìå-
ôñï y ôçò åíôïëÞò SUB. Ïôáí áñ÷ßæåé ç åêôÝëåóç ôïõ õ-
ðïðñïãñÜììáôïò Square, ç áñ÷éêÞ ôéìÞ ôïõ y åéíáé 0.
Ôï õðïðñüãñáììá õðïëïãßæåé ìéá íÝá ôéìÞ ãéá ôï y
(ó’áõôÞ ôçí ðåñßðôùóç ôï 25) êáé ôçí áðïèçêåýåé
óôçí ðáñÜìåôñï ðïõ ðÝñáóå óôï ðñüãñáììá.

Ïé ôéìÝò ôùí ìåôáâëçôþí ðïõ ìåôáâéâÜæïíôáé ìå
ôïí ðáñáðÜíù ôñüðï ëÝìå üôé ðåñíïýí ìå áíáöïñÜ
(by reference). Áõôü óçìáßíåé üôé óôï õðïðñüãñáììá
ðåñíÜ ç äéåýèõíóÞ ôïõò óôç ìíÞìç. Ôï õðïðñüãñáììá
åðåíåñãåß óôçí ôéìÞ ó’áõôÞ ôç äéåýèõíóç êáé üôáí ï Ý-
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ëåã÷ïò åðéóôñÝöåé óôï êýñéï ðñüãñáììá ôï ðåñéå÷ü-
ìåíï ôçò äéåýèõíóçò áõôÞò ìðïñåß íá Ý÷åé áëëÜîåé. Áí
äåí åðéèõìïýìå ôï õðïðñüãñáììá íá ìåôáâÜëëåé ôçí
ôéìÞ ôçò ìåôáâëçôÞò, ôüôå ðñÝðåé íá ìåôáâéâÜæåôáé
ìüíï ç ôéìÞ ôçò ìåôáâëçôÞò êáé ü÷é ç äéåýèõíóÞ ôçò. Ï-
ôáí ðåñíÜ ç ðñáãìáôéêÞ ôéìÞ ôçò ìåôáâëçôÞò, ôï õðï-
ðñüãñáììá áíôéãñÜöåé ôçí ôéìÞ áõôÞ óå ìéá ðñïóùñé-
íÞ äéåýèõíóç ãéá äéêÞ ôïõ ÷ñÞóç, ôçí ïðïßá êáé áêõñþ-
íåé ðñéí ï Ýëåã÷ïò ãõñßóåé óôï êýñéï ðñüãñáììá. Ç áñ-
÷éêÞ ôéìÞ ôüôå äåí áëëÜæåé. Ãéá íá ðåñÜóïõìå ìéá ìåôá-
âëçôÞ ìå ôéìÞ (by value) ôçí ðåñéâÜëïõìå ìå ðáñåíèÝ-
óåéò. Ãéá ðáñÜäåéãìá, áí áëëÜîïõìå ôç äÞëùóç CALL
Square (a,b) óôï ðñïçãïýìåíï ðáñÜäåéãìá óå CALL
Square(a,(b)) ôï b ðåñíÜ “ìå ôéìÞ” ç ïðïßá åßíáé 0. Óôï
ðáñÜäåéãìá ôï õðïðñüãñáììá Square äåí ìðïñåß íá
áëëÜîåé ôçí ôéìÞ ôçò ìåôáâëçôÞò b. Ôï õðïðñüãñáììá
ìðïñåß í’áëëÜîåé ôçí ôéìÞ ôïõ y áëëÜ áõôÞ ç ôéìÞ åßíáé
ôïðéêÞ óôï õðïðñüãñáììá êáé äåí ìðïñåß íá ãõñßóåé
ðßóù óôï êýñéï ðñüãñáììá ìÝóù ôçò ìåôáâëçôÞò b.

Ôï áíáèåùñçìÝíï ðáñÜäåéãìá ôõðþíåé:
Êýñéï ðñüãñáììá, ðñéí ôçí êëÞóç:
a = 5 b = 0
Óôï õðïðñüãñáììá x = 5 êáé y = 25
Êýñéï ðñüãñáììá, ìåôÜ ôçí êëÞóç:
a = 5 b = 5

Áò óçìåéùèåß ïôé ìðïñïýìå áêüìá íá ðåñÜóïõìå
åêöñÜóåéò ùò ðáñáìÝôñïõò üðùò ðáñáêÜôù:
CALL Prog2(x,(y+1))

Ïé åêöñÜóåéò ðåñíïýí “ìå ôéìÞ”.

Ðßíáêåò. Ìå ôïí ßäéï ôñüðï ìðïñïýí íá ìåôáâéâá-
óôïýí êáé ðßíáêåò óå Ýíá õðïðñüãñáììá.

ÐáñÜäåéãìá. Ôï áêüëïõèï õðïðñüãñáììá õðïëï-
ãßæåé ôï Üèñïéóìá ôùí óôïé÷åßùí ôïõ ìïíïäéÜóôáôïõ
ðßíáêá ×. Ôï ðëÞèïò ôùí óôïé÷åßùí ôïõ ðßíáêá ìåôá-
âéâÜæåôáé óôï õðïðñüãñáììá ìå ôç ìåôáâëçôÞ N, åíþ
ôï áðïôÝëåóìá åðéóôñÝöåôáé óôç ìåôáâëçôÞ S.
SUB VectorSum (x(1),n,s) STATIC

s=0
FOR i=1 TO n

s=s+x(i)
NEXT i

END SUB

Ç åíôïëÞ CALL ìå üñéóìá Ýíáí ðßíáêá Ý÷åé ôçí áêü-
ëïõèç ìïñöÞ:
CALL üíïìá-õðïðñïãñÜììáôïò (üíïìá ðßíáêá())

ð.÷. CALL VectorSum (x(),n,s)

Áí Ýíá õðïðñüãñáììá äåí ÷ñåéÜæåôáé Ýíáí ïëüêëç-
ñï ðßíáêá,ìðïñåß íá ìåôáâéâáóôïýí ìüíï üóá óôïé-
÷åßá ôïõ ðßíáêá áðáéôïýíôáé. Ãéá íá ìåôáâéâáóôåß Ýíá
áôïìéêü óôïé÷åßï åíüò ðßíáêá áñêåß íá ðñïóôåèïýí êáé
ïé ôéìÝò ôùí äåéêôþí ôïõ óôïé÷åßïõ ìÝóá óôéò ðáñáìÝ-
ôñïõò ôçò CALL.

ð.÷. CALL Prog1(Array(3,9))

4.2 ÓÕÍÁÑÔÇÓÅÉÓ

Ìßá óõíÜñôçóç åßíáé ìéá äéáäéêáóßá ðïõ åðéóôñÝ-
öåé ìéá ôéìÞ ìå ôï üíïìÜ ôçò. Ç óõíÜñôçóç äéáöÝñåé
áðü ôï õðïðñüãñáììá, ãéáôß åíþ ìðïñåß íá äå÷ôåß
ðïëëÝò ðáñáìÝôñïõò, åðéóôñÝöåé ðÜíôá ìéá ìüíï ôé-
ìÞ. Ïé óõíáñôÞóåéò ìðïñïýí íá åêôåëïýí ïðïéáäÞðï-
ôå ëåéôïõñãßá ðïõ åðéèõìåß ï ÷ñÞóôçò, ãé’ áõôü êáé êá-
ëïýíôáé óõíáñôÞóåéò ïñéóìÝíåò áðü ôïí ÷ñÞóôç (user
defined functions) óå áíôéäéáóôïëÞ ìå ôéò åíóùìáôùìÝ-
íåò óõíáñôÞóåéò ôçò ãëþóóáò.

4.2.2. Ïñéóìüò óõíáñôÞóåùí

Ìßá óõíÜñôçóç ïñßæåôáé ìå ôçí åíôïëÞ FUNCTION.
Ç óýíôáîç ôçò åíôïëÞò åßíáé:

FUNCTION üíïìá_óõíÜñôçóçò (ëßóôá_ðáñáìÝ-
ôñùí) STATIC

Ôï üíïìá_óõíÜñôçóçò Ý÷åé ìÞêïò Ýùò 40 ÷áñáêôÞ-
ñåò êáé äåí ìðïñåß íá Ý÷åé áðïäïèåß óå Üëëç óõíÜñôç-
óç Þ/êáé õðïðñüãñáììá. Ãéá ôç ëßóôá ðáñáìÝôñùí êáé
ôç äÞëùóç STATIC éó÷ýïõí üóá áíáöÝñèçêáí ãéá ôá õ-
ðïðñïãñÜììáôá. Ôï ôÝëïò ôç óõíÜñôçóçò ðñïóäéïñß-
æåôáé áðü ôçí åíôïëÞ END SUB. Ìåôáîý ôçò
FUNCTION êáé END SUB ìðïñïýí íá õðÜñ÷ïõí ï-
ðïéåóäÞðïôå åíôïëÝò åêôüò áðï áõôÝò ðïõ ïñßæïõí
óõíáñôÞóåéò Þ õðïðñïãñÜììáôá. Ç Ýîïäïò áðü ìßá
óõíÜñôçóç åðéôõã÷Üíåôáé ìå ôçí åíôïëÞ EXIT SUB.

ÐáñÜäåéãìá. Ç åðüìåíç óõíÜñôçóç ïñßæåé ôç ìá-
èçìáôéêÞ óõíÜñôçóç y=çì(x)/x.
FUNCTION y (x) STATIC

IF x<>0 THEN
y=SIN(x)/x

ELSE
y=0

END IF
END FUNCTION

4.2.3 ÊëÞóç óõíáñôÞóåùí êáé ðÝñáóìá ìåôá-

âëçôþí

Ç êëÞóç ìéáò FUNCTION ãßíåôáé ìå ôïí ßäéï ôñüðï
ðïõ êáëåßôáé ïðïéáäÞðïôå åíóùìáôùìÝíç óõíÜñôçóç
ôçò BASIC, äçë. ìå áðëÞ áíáöïñÜ ôïõ ïíüìáôüò ôçò óå
ìßá Ýêöñáóç. Åôóé ç êëÞóç ôçò óõíÜñôçóçò ôïõ ðñïç-
ãïýìåíïõ ðáñáäåßãìáôïò ìðïñåß íá ãßíåé ùò åîÞò:
INPUT “X=”,x
PRINT y(x)

Íá óçìåéùèåß üôé åðåéäÞ ìéá óõíÜñôçóç åðéóôñÝöåé
ìéá ôéìÞ ìå ôï üíïìÜ ôçò, áõôü ðñÝðåé íá óõìöùíåß ìå
ôïí ôýðï ôïõ áðïôåëÝóìáôïò. Áí ãéá ðáñÜäåéãìá ìéá
óõíÜñôçóç åðéóôñÝöåé ùò áðïôÝëåóìá ìéá óôïé÷åéï-
óåéñÜ, ôüôå ôï üíïìá ôçò óõíÜñôçóçò ðñÝðåé íá åßíáé
áëöáñéèìçôéêÞ ìåôáâëçôÞ.

Ç ìåôáâßâáóç ôéìþí óå ìßá óõíÜñôçóç ãßíåôáé ìÝ-
óù ôçò ëßóôáò ïñéóìÜôùí ôçò êáëïýìåíçò óõíÜñôç-
óçò. Ç óåéñÜ ôùí ïñéóìÜôùí êáé ï ôýðïò ôïõò ðñÝðåé
íá óõìöùíåß ìå ôéò ðáñáìÝôñïõò óôïí ïñéóìü ôçò óõ-
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íÜñôçóçò. Óå ìßá óõíÜñôçóç ìðïñïýí íá ðåñíïýí
óôáèåñÝò, åêöñÜóåéò, ìåôáâëçôÝò, ðßíáêåò êáé åããñá-
öÝò ìå ôï ßäéï ôñüðï ðïõ ãßíåôáé êáé óôá õðïðñïãñÜì-
ìáôá.

4.3 ÐÅÑÁÓÌÁ ÌÅÔÁÂËÇÔÙÍ ÌÅ ÔÇ ÂÏÇ-

ÈÅÉÁ ÔÇÓ SHARED.

ÐÝñá áðü ôç äõíáôüôçôá íá ìåôáâéâÜæïíôáé ìåôá-
âëçôÝò ìÝóá áðü ôçí åíôïëÞ CALL, ç QuickBASIC ðá-
ñÝ÷åé åíáëëáêôéêïýò ôñüðïõò ìå ôïõò ïðïßïõò ðåñ-
íïýí ìåôáâëçôÝò êáôÜ ôçí êëÞóç äéáäéêáóéþí:

1. Ç éäéüôçôá SHARED óå åíôïëÝò COMMON êáé
DIM óôï êýñéï ðñüãñáììá åðéôñÝðåé ôç ÷ñÞóç
ôùí ïñéóìÝíùí åêåß ìåôáâëçôþí áðü üëá ôá õ-
ðïðñïãñÜììáôá, äçë. ïé ìåôáâëçôÝò áõôÝò ïñß-
æïíôáé ùò êáèïëéêÝò. ÁõôÞ ç ìÝèïäïò ÷ñçóéìï-
ðïéåßôáé üôáí üëåò ïé ìåôáâëçôÝò ÷ñçóéìïðïéïý-
íôáé áðü üëá ôá õðïðñïãñÜììáôá. Ãéá íá ÷ñçóé-
ìïðïéçèåß ç éäéüôçôá SHARED, ðñÝðåé íá ôïðï-
èåôçèåß ç ëÝîç SHARED áìÝóùò ìåôÜ ôéò åíôïëÝò
COMMON Þ DIM üðùò óôá ðáñáêÜôù ðáñá-
äåßãìáôá:
COMMON SHARED a,b,c
DIM SHARED Array(10,10)

Áí áðáéôåßôáé ãéá ìßá Þ ðåñéóóüôåñåò ìåôáâëçôÝò
íá äçëùèåß êáé ï ôýðïò ôïõò, ôüôå ïé ðñïçãïýìåíåò å-
íôïëÝò åðåêôåßíïíôáé êáé ìå ôç äÞëùóç AS ð÷.
DIM SHARED i AS INTEGER

Äåí åðéôñÝðåôáé ç äéðëÞ äÞëùóç ãéá ìßá ìåôáâëç-
ôÞ, äçë áí ç i Ý÷åé äçëùèåß ùò áêÝñáéá ìåôáâëçôÞ ìå
ôçí DEFINT, ôüôå èá óçìåéùèåß ëÜèïò óôçí åíôïëÞ
COMMON [SHARED] i ðïõ ôõ÷üí áêïëïõèåß.

2. Ç åíôïëÞ SHARED åðéôñÝðåé ó’åíá õðïðñüãñáì-
ìá íá ÷ñçóéìïðïéÞóåé ìåôáâëçôÝò ïé ïðïßåò Ý-
÷ïõí äçëùèåß óôï êýñéï ðñüãñáììá ÷ùñßò ôçí é-
äéüôçôá SHARED. ÁõôÞ ç ìÝèïäïò åßíáé ðéï ÷ñÞóé-
ìç üôáí äéáöïñåôéêÜ õðïðñïãñÜììáôá ÷ñçóéìï-
ðïéïýí äéáöïñåôéêïýò óõíäõáóìïýò ìåôáâëç-
ôþí ôïõ êýñéïõ ðñïãñÜììáôïò. Ç åíôïëÞ
SHARED Ý÷åé ôçí áêüëïõèç ìïñöÞ:

SHARED ëßóôá_ìåôáâëçôþí

Ìéá áðëÞ ÷ñÞóç ôçò SHARED öáßíåôáé óôï ðáñá-
êÜôù ðáñÜäåéãìá:
a = 1 : b = 2
CALL Prog2

SUB Prog2 STATIC
SHARED a,b
c = a + b
PRINT c ‘ åêôõðþíåôáé 3

END SUB

4.4 ÁÍÁÄÑÏÌÇ

Ï üñïò áíáäñïìÞ áíáöÝñåôáé óôç äõíáôüôçôá
ìéáò äéáäéêáóßáò íá ÷ñçóéìïðïéåß ôçí ßäéá ôç äéáäéêá-
óßá óôïí ïñéóìü ôçò äçë. íá ìðïñåß íá êáëåß ôïí åáõôü
ôçò. Ïé äéáäéêáóßåò ôçò QB ìðïñïýí íá åßíáé áíáäñïìé-
êÝò. Êëáóéêü ðáñÜäåéãìá áíáäñïìéêÞò äéáäéêáóßáò åß-
íáé ï õðïëïãéóìüò ôïõ n! (n ðáñáãïíôéêü). Ôï ðáñáãï-
íôéêü åíüò ìç áñíçôéêïý áñéèìïý n ïñßæåôáé ùò åîÞò:

n! = n . (n-1)! êáé

0! = 1

Ð.÷. äéÜ n=5 => 5!=5.4.3.2.1=120

H áíáäñïìéêÞ óõíÜñôçóç Fact õðïëïãéóìïý ôïõ n!
õëïðïéåßôáé Üìåóá óôéò åðüìåíåò ãñáììÝò.
DECLARE FUNCTION Fact# (n%)
INPUT “Äþóå áñéèìü áðü 1 Ýùò 20 :”, n%
PRINT n%,Fact#(n%)
END
‘
FUNCTION Fact#(n%) STATIC

IF n%>0 THEN
Fact# = n% * Fact#(n%-1)

ELSE
Fact# = 1

END IF
END FUNCTION

Óôçí áíáäñïìéêÞ êëÞóç äéáäéêáóéþí ðñÝðåé íá
ëáìâÜíïíôáé ïñéóìÝíåò ðñïöõëÜîåéò. Ðñéí áðü êÜèå
êëÞóç ìéáò äéáäéêáóßáò öõëÜóóïíôáé óå ìéá óôïßâá
(stack) ïé ôéìÝò üëùí ôùí ôïðéêþí ìåôáâëçôþí, þóôå
ìåôÜ ôçí åðéóôñïöÞ íá áíáêëçèïýí êáé ç äéáäéêáóßá
íá óõíå÷ßóåé áðü åêåß ðïõ óôáìÜôçóå ìå ôç óùóôÞ “åé-
êüíá”. Ôï ãåãïíüò áõôü ìðïñåß íá åîáíôëÞóåé ôá ðåñé-
èþñéá ôçò óôïßâáò, éäéáßôåñá áí ãßíåôáé ìåãÜëïò áñéè-
ìüò êëÞóåùí Þ ÷ñçóéìïðïéïýíôáé ðïëëÝò ìåôáâëçôÝò.
Óôçí ðåñßðôùóç áõôÞ ðñïêáëåßôáé ìÞíõìá Out of
stack space. Ôï ðñüâëçìá áõôü ìðïñåß íá äéïñèùèåß ìå
ôçí áýîçóç ôïõ ìåãÝèïõò ôçò óôïßâáò ìå ôç ÷ñÞóç ôçò
CLEAR,,ìó. Ïðïõ ìó åßíáé ôï ìÝãåèïò óôïßâáò, ôï ï-
ðïßï ðñïåêôéìÜôáé áíÜëïãá ìå ôçí ðïëõðëïêüôçôá
ôçò äéáäéêáóßáò.

4.5 ÅËÅÃ×ÏÓ ÌÅÔÁÂËÇÔÙÍ ÌÅ ÔÇÍ ÅÍÔÏ-

ËÇ DECLARE

ÊáôÜ ôçí áðïèÞêåõóç åðß ôïõ äßóêïõ ðñïãñáììÜ-
ôùí ðïõ ðåñéÝ÷ïõí äéáäéêáóßåò, áõôüìáôá áðü ôï óõ-
íôÜêôç ôçò QB ðáñåìâÜëïíôáé óôçí áñ÷Þ ïñéóìÝíåò å-
íôïëÝò DECLARE ìßá ãéá êÜèå ÷ñçóéìïðïéïýìåíç äéáäé-
êáóßá. ÊÜèå ôÝôïéá åíôïëÞ áðïôåëåßôáé áðü ôç ëÝîç
DECLARE, áêïëïõèïýìåíç áðü ôç SUB Þ FUNCTION,
ôï üíïìá ôçò äéáäéêáóßáò êáé Ýíá æåýãïò ðáñåíèÝóå-
ùí. Áí ç äéáäéêáóßá Ý÷åé ðáñáìÝôñïõò, ôüôå ç ëßóôá
ðáñáìÝôñùí ðáñåìâÜëëåôáé ìåôáîý ôùí ðáñåíèÝóå-
ùí, áëëéþò ðáñáìÝíïõí êåíÝò. Ç ëßóôá ðáñáìÝôñùí
ôçò DECLARE åßíáé áêñéâþò ßäéá ìå áõôÞ ðïõ ÷ñçóéìï-
ðïéåßôáé óôç ãñáììÞ ïñéóìïý ôçò äéáäéêáóßáò SUB Þ
FUNCTION.
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